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ABSTRAK 

 

 Menghasilkan sebuah bentuk gelombang Sinusoidal murni sangat penting didalam sistem 

penyaluran energi listrik. Tulisan ini berhubungan dengan Rancang bangun sebuah inverter yang 

memiliki bentuk keluaran tegangan sinusoidal dengan menggunakan Teknologi SPWM (Sinusoida 

Pulse witdth Modulation). Hal yang paling esensial didalam teknologi SPWM adalah pemilihan 

jenis SPWM (Bipolar, Unipolar, atau lainnya) untuk menghasilkan bentuk sinyal Switching yang 

digunakan untuk menghasilkan Saklar On dan Off secara benar didalam sebuah rangkaian H-

Bridge  

Pada pembuatan proyek akhir ini, rangkaian dibuat dengan menggunakan perangkat 

EGS002 yang dapat menghasilkan sinyal SPWM serta pengendalian frekuensi. EGS002 

merupakan modul pembangkit sinyal Sinusoidal murni dengan frekuensi rendah, perangkat ini 

dilengkapi dengan pembacaan LCD yang memudahkan pembacaan pada pengeluaran daya yang 

digunakan, dan hasil gelombang yang di hasilkan memiliki efisiensi 70%. 

Berdasarkan pengerjaan dan pengujian proyek akhir ini, EGS002 dapat menghasilkan 

gelombang SPWM dengan frekuensi 100Hz dan tingkat keberhasilan yang di capai adalah 100% 

pengujian dari pembacaan LCD serta pengendalian frekuensi memiliki respon yang baik. 
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ABSTRACT 

 
Producing a pure Sinusoidal waveform is very important in electrical energy distribution 

systems. This paper is related to the design of an inverter that has the form of sinusoidal voltage 

output using SPWM (Sinusoida Pulse witdth Modulation) Technology. The most essential thing 

in SPWM technology is the selection of the type of SPWM (Bipolar, Unipolar, or others) to 

produce a form of Switching signal that is used to correctly generate the On and Off Switch in an 

H-Bridge circuit In the creation of this final project.  

The circuit is made using an EGS002 device that can produce SPWM signals and frequency 

control. EGS002 is a pure Sinusoidal signal generation module with low frequency, this device is 

equipped with LCD readings that facilitate readings on the power expenditure used, and the 

resulting wave has an efficiency of 70%.  

Based on the work and testing of this final project, EGS002 can produce SPWM waves 

with a frequency of 100Hz and the success rate achieved is 100% testing of LCD readings and 

frequency control has a good response. 
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BAB I  

PENDAHULUAN 

 
2.1.1 Tujuan 

Tujuan dari penulisan karya tulis proyek akhir ini adalah sebagai berikut.  

1. Memahami proses perubahan gelombang searah menjadi bolak balik 

2. Media pembelajaran bagi mahasiswa memahami fungsi inverter 

3. Mengaplikasikan dalam bentuk simulasi maupun observasi 

 

2.1.2 Teknologi 

Teknologi yang digunakan pada proyek akhir ini adalah:  

1. Interfacing  : LCD Display 128 x 32 

2. Proses  : Microcontroller – EG8010 

Perangkat keras : 

1. Driver Module :  a. EGS002 

   b. Regulator 7805 

2. Tegangan Input : Power Supply 12 Volt 3 Ampere  

3. Sensor   : Potensiometer 10K Ohm 

4. Driver Pulse   : IR110S 

Perangkat lunak : 

1. PSIM 

2. Proteus 

3. Autocad 

4. Eagle PCB Design 

 

2.1.3 Batasan Pembahasan 

Fokus pembahasan yang diuraikan pada karya tulis ini dibatasi. Pembatasan bahasan 

pada karya tulis ini adalah sebagai berikut : 

1. Hanya satu kecepatan referensi yang digunakan pada beban yang berbeda. 

2. Inverter yang digunakan adalah inverter terkendali berbasis PWM (Pulse 

Width Modulation). 

 
 


