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ABSTRAK
Rancang bangun pada panel kontrol pada Mesin CNC Router 3D. Telah dibuat panel

kontrol ini pada mesin cnc dengan cara melakukan perancangan dan melakukan
perngejaan mekanik dan wiring pada panel control tersebut. dengan langkah kerja yang
dilakukan terdiri atas mempelajari cara kerja sistem, membuat gambar rancangan panel
baru, membuat dan merakit panel kontrol sesuai gambar yang telah dibuat serta
melakukan uji fungsi panel tersebut. Uji fungsi dilakukan dengan simulasi yang sesuai
dengan system kerja pada mesin cnc tersebut. Mesin CNC Router (Computer
Numerical Control) 3D adalah mesin kerja yang dikendalikan komputer dengan
menggunakan bahasa numerik (angka dan huruf). Seperti mesin ukiran, mesin CNC
Router 3D memiliki tiga fungsi: memotong, mengukir, dan menandai. Pergerakan
sumbu ini dikendalikan oleh aktuator berupa motor listrik. Permasalahan utama dalam
proyek ini yaitu pengembangan dari motor penggerak axis yang sebelumnya
menggunakan motor stepper DC yang dikontrol dengan Raspberry pi 3 kini
menggunakan motor servo AC yang harusnya tetap dikontrol dengan Raspberry pi 3.
Menggerakkan dan mengatur posisi yang presisi adalah tuntutan dari hasil perancangan
ini. Mesin CNC Router 3D ini sudah dapat bergerak secara otomatis, baik dengan cara
load G-code atau input G-code pada mode MDI. Mesin juga sudah mampu menjangkau
4 titik sesuai urutan pola yang di berikan dengan menerapkan sistem interpolasi linier
dan circular. Dan mampu menggerakan aktuator dengan ketepatan posisi yang
diberikan dengan waktu tempuh yang cepat. Adapun saran dari penulis setelah
membuat laporan teknik proyek akhir ini adalah sebelum menggunakan alat apapun
pahami terlebih dahulu pada manual book, seperti halnya akan menggunakan driver
servo ac Panasonic dan Mach3. Tujuannya agar lebih memehami cara kerja dan cara

menggunakannya.

Kata kunci : Panel kontrol, Mesin Router CNC, Mach3, Servo AC
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ABSTRACT

Design of the control panel on the 3D CNC Router Machine. This control panel
has been made on the cnc machine by designing and doing mechanical work and wiring
on the control panel. with the work steps carried out consisting of studying how the
system works, making a new panel design drawing, making and assembling a control
panel according to the drawing that has been made and testing the function of the
panel. The function test is carried out with simulations that are in accordance with the
work system on the cnc machine. 3D CNC Router (Computer Numerical Control)
machine is a computer-controlled work machine using a numeric language (numbers
and letters). Like engraving machines, 3D CNC Router machines have three functions:
cutting, engraving and marking. The movement of this axis is controlled by an actuator
in the form of an electric motor. The main problem in this project is the development
of an axis drive motor that previously used a DC stepper motor controlled with a
Raspberry pi 3 now using an AC servo motor that should still be controlled with a
Raspberry pi 3. Moving and adjusting the precise position are the demands of the
results of this design. This 3D CNC Router machine can move automatically, either by
loading G-code or inputting G-code in MDI mode. The machine is also able to reach
4 points according to the given pattern sequence by applying a linear and circular
interpolation system. And able to move the actuator with a given position accuracy
with fast travel time. The advice from the author after making this final project
technical report is that before using any tool, first understand the manual book, just
like using a Panasonic and Mach3 ac servo driver. The goal is to better understand

how it works and how to use it.

Keywords: control panel, CNC Router Machine, Mach3, Servo AC
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1.1 Tujuan

BAB I
PENDAHULUAN

Pembuatan proyek akhir ini bertujuan sebagai berikut :

1.

M

Mengotomasikan sebuah mesin router 3D.

Rancang wiring dan box panel pada mesin cnc router 3D
Modifikasi box panel pada mesin cnc router 3D

Mampu design wiring dan box panel pada mesin router 3D

Mampu memahami sistem kerja mesin router 3D

1.2 Teknologi

Teknologi yang digunakan pada proyek akhir ini adalah:

1.

Proses : mekanikal dan elektrikal

2. Unit mekanik : Plant CNC Grafir 3D
Perangkat keras :
1. Motor Servo : Panasonic Minas AS
2. Motor DC : RS 715-112 /24 VDC
3. Driver Servo : Panasonic Minas A5
4. Driver DC : AL75
Perangkat lunak :

1.

Desain : Autocad 2021 dan solidworks 2016



