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BAB V 

PENUTUP 

V.1 Kesimpulan 

Berdasarkan hasil penelitian yang sudah dilakukan, sehingga dapat diambil 

kesimpulan sebagai berikut: 

1. Alat uji kinerja motor dan propeller drone ini dirancang berdasarkan 

metodologi VDI 2206 dan telah memenuhi daftar tuntutan sebagai berikut: 

Tabel V.1 Verifikasi Daftar Tuntutan 

No Daftar Tuntutan Kuantifikasi Hasil Rancangan Keterangan 

Demand 

1 

Rentang ukuran 

diameter propeller 

yang bisa diuji. 

⌀ 2 inci –  ⌀15 inci Tinggi Alat 440 mm Terpenuhi 

2 

Rentang ukuran 

diameter motor yang 

bisa diuji. 

⌀ 10 mm  –  ⌀ 147,5 

mm 

⌀ 10 mm  –  ⌀ 147,5 

mm 

(Lampiran 6 – DTS-

06) 

Terpenuhi 

3 
Defleksi maksimum 

alat uji. 
< 0,5 mm 0,304 mm Terpenuhi 

4 
Rentang kemampuan 

menahan gaya dorong. 
24,5 N – 981 N 981 N Terpenuhi 

5 

Biaya relatif murah 

dalam perancangan alat 

uji, pengadaan 

material, dan proses 

manufaktur. 

< Rp. 17.000.000 
Rp. 5.183.860 

(Lampiran 5.21) 
Terpenuhi 

Wish 

6 Mudah digunakan. 
<10 langkah 

pengujian. 
6 langkah Terpenuhi 
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7 
Kemampuan mengolah 

data yang baik. 

Mampu 

menampilkan data 

secara real-time 

selama pengujian. 

Human Machine 

Interface 
Terpenuhi 

8 
Dapat menyimpan data 

hasil uji. 

Data dapat diekspor 

dalam format standar 

yang dapat diakses. 

Format CSV Terpenuhi 

2. Seluruh komponen yang berpotensi mengalami titik kritis telah dihitung dan 

disimulasikan, dan hasilnya menunjukkan bahwa semua komponen tersebut 

memenuhi syarat keamanan, sehingga konstruksi dinyatakan aman. 

3. Gambar kerja dari alat uji kinerja motor dan propeller drone dapat dilihat pada 

lampiran 6. 

4. Alat uji yang telah diintegrasikan memiliki fungsionalitas yang baik. Pengujian 

kali ini difokuskan pada pengukuran gaya dorong (thrust). 

V.2 Saran 

Berdasarkan hasil penelitian yang telah dilakukan, beberapa saran untuk 

pengembangan di masa mendatang adalah sebagai berikut. 

1. Untuk meningkatkan keselamatan operator, perlu dirancang dan 

diimplementasikan penutup atau pelindung guna mencegah kontak langsung 

dengan putaran propeller yang berpotensi membahayakan. 

2. Diperlukan pengembangan lebih lanjut pada domain elektronika dan domain 

informatika untuk memastikan validitas dan akurasi data pengukuran yang 

dihasilkan. 
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LAMPIRAN 2 

(Data Penelitian)



 

 

Lampiran 2.1 Data Merk Motor Drone 

 



 

 



 

 

 

  



 

 

Lampiran 3 

(Penilaian Konsep)



 

 

Lampiran 3.1 Rubrik Penilaian Domain Mekanik 

Rubrik Penilaian Domain Mekanik 

Aspek Teknis 

No Aspek Penilaian 0 1 2 3 4 

1 
Pencapaian 

Fungsi 

Sama sekali tidak 

memenuhi tuntutan 

fungsi (0%). 

Hanya memenuhi 

tuntutan fungsi 

sebesar 1 –  25%. 

Dapat memenuhi 

tuntutan fungsi 

sebesar 26 – 50%. 

Dapat memenuhi 

tuntutan fungsi 

sebesar 51 – 75%. 

Dapat memenuhi 

tuntutan fungsi 

sebesar 76 – 100%. 

2 Kontruksi 

Kontruksi tidak 

mampu menahan 

beban (0 Kg). 

Kontruksi mampu 

menahan beban < 25 

Kg. 

Kontruksi mampu 

menahan beban 25 – 

50 Kg. 

Kontruksi mampu 

menahan beban 51 – 

75 Kg. 

Kontruksi mampu 

menahan beban 76 – 

100 Kg. 

3 Pembuatan 
> 50% Komponen 

sulit dibuat/ proses. 

40 - 50% Komponen 

sulit dibuat/ proses. 

30 - 40% Komponen 

sulit dibuat/ proses. 

20 - 30% Komponen 

sulit dibuat/ proses. 

< 20% Komponen 

sulit dibuat/ proses. 

4 Perakitan 
Memerlukan > 5 

jenis alat bantu. 

Memerlukan 4 - 5 

jenis alat bantu. 

Memerlukan 3 - 4 

jenis alat bantu. 

Memerlukan 2 - 3 

jenis alat bantu. 

Memerlukan < 2 

jenis alat bantu. 

5 Pengoperasian 

Memerlukan > 10 

langkah 

pengoperasian. 

Memerlukan 8 - 10 

langkah 

pengoperasian. 

Memerlukan 6 - 7 

langkah 

pengoperasian. 

Memerlukan 3 - 5 

langkah 

pengoperasian. 

Memerlukan < 3 

langkah 

pengoperasian. 



 

 

Aspek Ekonomis 

No Aspek Penilaian 0 1 2 3 4 

1 
Biaya 

Pembuatan 

Perkiraan biaya 

pembuatan > Rp. 

10.000.000. 

Perkiraan biaya 

pembuatan Rp. 

8.000.000 – Rp. 

10.000.000. 

Perkiraan biaya 

pembuatan Rp. 

6.000.000 – Rp. 

7.000.000. 

Perkiraan biaya 

pembuatan Rp. 

3.000.000 – Rp. 

5.000.000. 

Perkiraan biaya 

pembuatan < Rp. 

3.000.000. 

2 Biaya Perawatan 
90–100% komponen 

perlu diganti berkala. 

80-89% komponen 

perlu diganti berkala. 

60-79% komponen 

perlu diganti berkala. 

40-59% komponen 

perlu diganti berkala. 

20-49% komponen 

perlu diganti berkala. 

3 

Penggunaan 

Komponen 

Standar 

<30% komponen 

menggunakan 

komponen standar. 

30-40% komponen 

menggunakan 

komponen standar. 

40-60% komponen 

menggunakan 

komponen standar. 

70-80% komponen 

menggunakan 

komponen standar. 

80-100% komponen 

menggunakan 

komponen standar. 



 

 

Lampiran 4 

(Perhitungan Kontruksi)



 

 

Lampiran 4.1  Material Properties Aluminium 6061 [38] 

 

Lampiran 4.2 Momen Inersia Rangka [39] 

 

Lampiran 4.3 Material Properties SS400 

 



 

 

Lampiran 4.4 Momen Inersia Bracket 

 

Lampiran 4.5 Berat Propeller 

 



 

 

Lampiran 4.6 Berat Total Bracket Sensor 

 

Lampiran 4.7 Beban Aksial Baut [40] 

 



 

 

Lampiran 4.8 Koefisien Gaya Gesek [40] 

 

Lampiran 4.9 Tabel Persamaan Slope dan Deflection pada kasus tumpuan cantilever. 



 

 

Lampiran 5 

(Analisis Simulasi)



 

 

Lampiran 5.1 Contoh Studi Kasus Simplifikasi 

Rancangan 

HOLLOW PEJAL 

Ilustrasi Ilustrasi 

 
 

Dimensi Dimensi 

Panjang 400 mm Panjang 400 mm 

Lebar 40 mm Lebar 20,765 mm 

Tinggi 40 mm Tinggi 40 mm 

Momen Inersia 110.746,6174 mm4 Momen Inersia 110.746,6174 mm4 

Kondisi Batas 

HOLLOW PEJAL 

Ilustrasi Ilustrasi 

  

Dimensi Dimensi 

Fixture Fix Fixture Fix 

External Loads 100 N External Loads 100 N 



 

 

Konvergensi Hollow 

Simulasi Mesh Max Tegangan (N/mm2) Solving Time (S) Error 

1 10 7,4 00:00:01   

2 9,5 7,35 00:00:01 -0,68% 

3 9 7,6 00:00:01 3,29% 

4 8,5 7,21 00:00:01 -5,41% 

5 8 7,53 00:00:01 4,25% 

6 7,5 7,41 00:00:01 -1,62% 

7 7 7,54 00:00:01 1,72% 

8 6,5 7,07 00:00:01 -6,65% 

9 6 7,5 00:00:01 5,73% 

10 5,5 7,55 00:00:01 0,66% 

11 5 7,31 00:00:02 -3,28% 

12 4,5 7,44 00:00:02 1,75% 

13 4 7,22 00:00:02 -3,05% 

14 3,5 7,24 00:00:03 0,28% 

15 3 7,57 00:00:04 4,36% 

16 2,5 8,07 00:00:06 6,20% 

17 2 8,43 00:00:10 4,27% 

18 1,5 8,26 00:00:26 -2,06% 

19 1 10,9 00:01:22 24,22% 

Konvergensi Pejal 

Simulasi Mesh Max Tegangan (N/mm2) Solving Time (S) Error 

1 10 6,68 00:00:01   

2 9,5 6,84 00:00:01 2,34% 

3 9 6,9 00:00:01 0,87% 

4 8,5 6,78 00:00:01 -1,77% 

5 8 6,77 00:00:01 -0,15% 

6 7,5 6,7 00:00:01 -1,04% 

7 7 6,74 00:00:01 0,59% 

8 6,5 7,27 00:00:01 7,29% 

9 6 7,38 00:00:01 1,49% 

10 5,5 7,32 00:00:01 -0,82% 

11 5 7,5 00:00:01 2,40% 

12 4,5 8,03 00:00:01 6,60% 

13 4 8,33 00:00:02 3,60% 

14 3,5 8,6 00:00:03 3,14% 

15 3 9,07 00:00:04 5,18% 

16 2,5 9,84 00:00:08 7,83% 



 

 

17 2 10,6 00:00:13 7,17% 

18 1,5 12,9 00:00:32 17,83% 

Perbandingan 

No. Nama Simulasi Hollow Simulasi Pejal Tingkat Error 

1. 
Tegangan 

Von Mises 
7,24 MPa 7,32 MPa 1,10 % 

 

Lampiran 5.2 Konvergensi Mesh Rangka 

 

 

 

 

 

 

 

 

Simulasi Biggest/Smallest No.Of Elements Max Tegangan (N/mm2) Error Solving Time (S)

1 175/17,5 93 16,292 0 00:00:01

2 150/15 108 16,258 -0,21% 00:00:01

3 100/10 107 16,351 0,57% 00:00:01

4 75/10 126 15,764 -3,72% 00:00:01

5 50/10 167 14,694 -7,28% 00:00:01

6 50/5 167 14,694 0,00% 00:00:02

7 40/5 195 15,275 3,81% 00:00:02

8 30/5 504 15,371 0,62% 00:00:03

9 20/5 1162 15,414 0,28% 00:00:03

10 15/5 2098 15,567 0,99% 00:00:04



 

 

Lampiran 5.3 Konvergensi Mesh Bracket 

 

S 

  

Simulasi Biggest/Smallest No.Of Elements Max Tegangan (N/mm2) Error Solving Time (S)

1 20/2 1373 151,033 0 00:00:01

2 15/2 1649 150,334 -0,47% 00:00:01

3 12/2 1887 146,040 -2,94% 00:00:01

4 10/2 1806 146,709 0,46% 00:00:01

5 8/2 2409 149,852 2,10% 00:00:01

6 7/2 2546 151,707 1,22% 00:00:01

7 6/2 3005 149,298 -1,61% 00:00:01

8 5/2 3055 151,880 1,70% 00:00:01

9 5/1 3071 150,649 -0,82% 00:00:01

10 4/1 2940 150,875 0,15% 00:00:01

11 3/1 4857 150,725 -0,10% 00:00:01

12 2/1 13531 150,905 0,12% 00:00:01



 

 

Lampiran 6 

(Harga Komponen & Fabrikasi)



 

 

Lampiran 6.1 Harga Aluminium Profile 4080 

 

Lampiran 6.2 Harga Alumunium Profile 8080 

 

Lampiran 6.3 Harga Linear Rail Guide 

 



 

 

Lampiran 6.4 Harga Linear Bearing Block 

 

Lampiran 6.5 Harga T-Slot 4040 M6 

 

Lampiran 6.6 Harga Bracket Corner 8080 

 

 



 

 

Lampiran 6.7 Harga Bracket Corner 2020 

 

Lampiran 6.8 Harga T-Slot 4040 M4 

 

Lampiran 6.9 Harga Load Cell 80kg 

 



 

 

Lampiran 6.10 Harga Battery Lipo 3s 3300 mAh 65C XT60 

 

Lampiran 6.11 Harga Motor Sunnysky X2216 

 

Lampiran 6.12 Harga Propeller 15 in 

 



 

 

Lampiran 6.13 Harga Propeller 5 in 

 

Lampiran 6.14 ESC Hobbywing Skywalker 50A V2 

 

Lampiran 6.15 Harga Arduino Nano 

 



 

 

Lampiran 6.16 Harga Sensor Arus 

 

Lampiran 6.17 Sensor Infrared 

 

Lampiran 6.18 Harga Emergency Push Button 

 



 

 

Lampiran 6.19 Harga Modul HX711 

 

Lampiran 6.20 Harga Fabrikasi Alat 

 

 

 

 



 

 

Lampiran 6.21 Total Harga Alat 



 

 

Lampiran 7 

(Draft & Gambar Kerja) 
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A

B
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NO. LEMBAR :

7 6 5 4
PENGGANTI DARI : DIGANTI DENGAN :

3 2
JUMLAH LEMBAR :

1

A
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E
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H

G
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1

K

(500)

(5
39

)

32
8,
6

D

E

MANUAL CLAMP        2 PCS

BAUT INBUS   8 PCS

BRACKET SENSOR LOAD CELL   1 PCS

ALUMUNIUM PROFILE 8040   1 PCS

LINEAR GUIDE RAIL   2 PCS

BRACKET MOTOR   1 PCS

(411,1)

A

B

C

ALUMUNIUM PROFILE 8080   1 PCS
6061 ALLOY            400X80X80

BRACKET CORNER 8080      3 PCS
ST.                      80X80X80

SENSOR LOAD CELL 80 KG   2PCS
CZL-601                130X28X22

6061 ALLOY            250X80X40
ALUMUNIUM PROFILE 8040   1 PCS

BEARING BLOCK     2 PCS
MUR SEGIENAM   8 PCS

A (1 : 1)

ISO 4762      M4X12
BAUT INBUS   2 PCS

BRACKET SENSOR INFRARED   1 PCS

ADJUSTER SENSOR INFRARED   1 PCS

B (1 : 1)

BAUT PENA INBUS UJUNG RATA   2 PCS

BAUT INBUS   8 PCS

C (1 : 1)

BAUT SEGIENAM   12 PCS

T-SLOT M6   12 PCS

BAUT INBUS   4 PCS

WASHER       4 PCS
ISO 7089  ⌀4.3/8X0.8

BRACKET CORNER 4040   2 PCS
T-SLOT M4   10 PCS

D (1 : 1)

SENSOR INFRARED   1 PCS

E (2 : 1)

BAUT INBUS   6 PCS

DRAFT DRONE THRUST STAND
NAMA
NIM
SKALA
UKURAN KERTAS

: RAFI YOGA PRATAMA
: 221421023
: 1:2 (1:1)
: A1

PLA+                    31.5X18X11.8

SS400                      80X33X14

ISO 4762       M4X8

6061 ALLOY       32X25X16.5

ISO 4162           M6X16

ST.         19X8X6.3

ISO 4762      M4X16

ST.                   35X35X28

SRF-HGH15  61.4X34X23.7
ISO 4032         M5X8

ISO 4762     M5X35

SS400                       138X61X5

6061 ALLOY            500X80X40

SRF-TRH15      440X15X15

SS400        153X64X45

ST.         19X8X6.3

MH-B            31X15X1,5

ISO 4762      M4X20

ISO 4026                           M5X8

- - - -
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A

B

11 10 9 8 7 6 5

C

D

E

F

G

H

11 10 9 8 7 6 5

UKURAN KASAR

DISAHKAN

DIPERIKSA

DIGAMBAR

JUMLAH LEMBAR :

POLITEKNIK MANUFAKTUR BANDUNG

DIGANTI DENGAN :

KOMP. KANAYAKAN, DAGO (JL. IR. H. JUANDA) TROMOL POS 851 BANDUNG 40008 INDONESIA
TELP. (022) 2500241 FAX. (022) 2502649 EMAIL : polman@melsa.net.id

PENGGANTI DARI :

( POLITEKNIK MEKANIK SWISS - I T B )

4 3 2

A2
NO. LEMBAR :

POS

±1.2

1000
2000

±0.2

NO. ASSY. :

6
0>

<
TOL ±0.1
NAMA

±0.5
400
120

30
6

120
±0.3

30
1000
400

±0.8

JML NAMA BAGIAN

PENGERJAAN LANJUT

FORMAT NO. ID

SKALA

NO ORDER

NO.MTL. UKURAN JADI BERAT

1

A

PROYEKSI

NO. ID F

B

C

D

E

F

TANGGAL
4

NO PERUBAHAN
3 2

NAMA NO PERUBAHAN

G

H
1

TANGGAL NAMA

(500)

(5
39

)

32
8,
6

D

E

2

4

5

6

11

18

(411,1)

A

C

B

1

3

13

9

A (1 : 2)

7

8

22

C (1 : 1)

14

15

16

1721

24

D (1 : 1)

10

E (1 : 1)

20

B (1 : 2)

12
19

23
25

A4DTS-01-1,84 kg400X80X801 ALUMUNIUM PROFILE 8080 1 6061

8 MUR SEGIENAM 25 - M5X8 - - ISO 4032
4 WASHER 24 - ⌀4,3/8X0,8 - - ISO 7089 -
8 BAUT INBUS 23 - M4X8 - - ISO 4762 -
2 BAUT INBUS 22 - M4X12 - - ISO 4762 -
4 BAUT INBUS 21 - M4X16 - - ISO 4762 -
6 BAUT INBUS 20 - M4X20 - - ISO 4762 -
2 BAUT PENA INBUS UJUNG RATA 19 - M5X8 - - ISO 4026 -
8 BAUT INBUS 18 - M5X35 - - ISO 4762 -
12 BAUT SEGIENAM 17 - M6X16 - - ISO 4162 -
10 T-SLOT M4 16 - 19X8X6,3 - - - -
12 T-SLOT M6 15 - 19X8X6,3 - - - -
2 BRACKET CORNER 4040 14 - 35X35X28 - - - -
3 BRACKET CORNER 8080 13 - 80X80X80 - - - -
2 BEARING BLOCK 12 - 64,4X34X23,7 - - SRF-HGH15 -
2 LINEAR GUIDE RAIL 11 - 440X15X15 - - SRF-TRH15 -
1 SENSOR INFRARED 10 - 31X15X1,5 - - MH-B -
2 SENSOR LOAD CELL 80 kg 9 - 130X28X22 - - CZL-601 -
1 BRACKET SENSOR INFRARED 8 ABS 31.5X18X11 1,95 g - DTS-08 A4
1 ADJUSTER SENSOR INFRARED 7 SS400 80X33X14 30,1 g - DTS-07 A3
1 BRACKET MOTOR 6 SS400 153X64X50 151,3 g - DTS-06 A3
1 BRACKET SENSOR LOAD CELL 5 SS400 138X61X5 326 g - DTS-05 A4
2 MANUAL CLAMP 4 6061 32X25X16.5 27,2 g - DTS-04 A4
1 ALUMUNIUM PROFILE 8040 - 2 3 6061 250X80X40 0,75 kg - DTS-03 A4
2 ALUMUNIUM PROFILE 8040 - 1 2 6061 500X80X40 1,50 kg - DTS-02 A4

- -

DRONE THRUST STAND

-

- -

DTS-00

- - - - - - - -

-
-

15/05/25 RYP

1:5
(1:1)
(1:2)

-
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( POLITEKNIK MEKANIK SWISS - I T B )
TELP. (022) 2500241 FAX. (022) 2502649 EMAIL : polman@melsa.net.id

POLITEKNIK MANUFAKTUR BANDUNG
KOMP. KANAYAKAN, DAGO (JL. IR. H. JUANDA) TROMOL POS 851 BANDUNG 40008 INDONESIA
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PENGGANTI DARI :
5

±0.1

NO. ASSY. :

A

TOL
<
>

NAMA

30

±0.3
120

6
30

0
6

±0.2

120
400
±0.5

JML

B

NAMA BAGIAN

DIGANTI DENGAN :
4 3

NO. LEMBAR :

A4
2

JUMLAH LEMBAR :
1

NO. ID

UKURAN KASAR

NO ORDER

DIGAMBAR

DIPERIKSA

DISAHKAN

PENGERJAAN LANJUT
2000
1000

±1.2

FORMAT

SKALA

UKURAN JADINO.MTL.POS BERAT

PROYEKSI

A

FNO. ID

B

C

D

NO

E

PERUBAHAN
5

C

D

NO
3

NAMATANGGAL
4

PERUBAHAN
2

NAMATANGGAL
1

E

80 400

TOL. SEDANG
1.

STANDAR MATERIAL
MISUMI (LCF8-8080)

- --

ALUMUNIUM PROFILE 8080

-

DRONE THRUST STAND

-1

DTS-00

-

6061-

-

☐80X400 

16/05/25

DTS-01

-

-

1,84 kg -

1:2

-

-

RYP

-

- - -- -
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( POLITEKNIK MEKANIK SWISS - I T B )
TELP. (022) 2500241 FAX. (022) 2502649 EMAIL : polman@melsa.net.id

POLITEKNIK MANUFAKTUR BANDUNG
KOMP. KANAYAKAN, DAGO (JL. IR. H. JUANDA) TROMOL POS 851 BANDUNG 40008 INDONESIA
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PENGGANTI DARI :
5

±0.1

NO. ASSY. :

A

TOL
<
>

NAMA

30

±0.3
120

6
30

0
6

±0.2

120
400
±0.5

JML

B

NAMA BAGIAN

DIGANTI DENGAN :
4 3

NO. LEMBAR :

A4
2

JUMLAH LEMBAR :
1

NO. ID

UKURAN KASAR

NO ORDER

DIGAMBAR

DIPERIKSA

DISAHKAN

PENGERJAAN LANJUT
2000
1000

±1.2

FORMAT

SKALA

UKURAN JADINO.MTL.POS BERAT

PROYEKSI

A

FNO. ID

B

C

D

NO

E

PERUBAHAN
5

C

D

NO
3

NAMATANGGAL
4

PERUBAHAN
2

NAMATANGGAL
1

E

(40)

(8
0)

X

TOL. SEDANG

UKURAN X NO.ID JUMLAH
500 DTS-02 1
250 DTS-03 1

STANDAR MATERIAL
MISUMI (HFS8-4080)
MISUMI (HFS8-4080)

- --

ALUMUNIUM PROFILE 8040

-

DRONE THRUST STAND

--

DTS-00

-

6061-

-

80x40xX

16/05/25

-

-

-

- -

1:2

-

-

RYP

-

- - -- -
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400
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( POLITEKNIK MEKANIK SWISS - I T B )
TELP. (022) 2500241 FAX. (022) 2502649 EMAIL : polman@melsa.net.id

POLITEKNIK MANUFAKTUR BANDUNG
KOMP. KANAYAKAN, DAGO (JL. IR. H. JUANDA) TROMOL POS 851 BANDUNG 40008 INDONESIA
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±0.1

NO. ASSY. :

A

TOL
<
>

NAMA

30

±0.3
120

6
30

0
6

±0.2

120
400
±0.5

JML

B

NAMA BAGIAN

DIGANTI DENGAN :
4 3

NO. LEMBAR :

A4
2

JUMLAH LEMBAR :
1

NO. ID

UKURAN KASAR

NO ORDER

DIGAMBAR

DIPERIKSA

DISAHKAN

PENGERJAAN LANJUT
2000
1000

±1.2

FORMAT

SKALA

UKURAN JADINO.MTL.POS BERAT

PROYEKSI

A

FNO. ID

B

C

D

NO

E

PERUBAHAN
5

C

D

NO
3

NAMATANGGAL
4

PERUBAHAN
2

NAMATANGGAL
1

E

25

16
,5

5,
5

12,5

A

A

32

7 
+ +0,

2
0,
1

9,8 
+
+
0,2
0,111,1

15 
+
+
0,2
0,1

M5

1,5

A-A

TOL. SEDANG
4.

N8

- --

MANUAL CLAMP

-

DRONE THRUST STAND

-2

DTS-00

-

6061-

-

32X25X16,5

16/05/25

DTS-04

-

-

27,2 kg -

2:1

-

-

RYP

-

- - -- -
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( POLITEKNIK MEKANIK SWISS - I T B )
TELP. (022) 2500241 FAX. (022) 2502649 EMAIL : polman@melsa.net.id

POLITEKNIK MANUFAKTUR BANDUNG
KOMP. KANAYAKAN, DAGO (JL. IR. H. JUANDA) TROMOL POS 851 BANDUNG 40008 INDONESIA
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PENGGANTI DARI :
5

±0.1

NO. ASSY. :

A

TOL
<
>

NAMA

30

±0.3
120

6
30

0
6

±0.2

120
400
±0.5

JML

B

NAMA BAGIAN

DIGANTI DENGAN :
4 3

NO. LEMBAR :

A4
2

JUMLAH LEMBAR :
1

NO. ID

UKURAN KASAR

NO ORDER

DIGAMBAR

DIPERIKSA

DISAHKAN

PENGERJAAN LANJUT
2000
1000

±1.2

FORMAT

SKALA

UKURAN JADINO.MTL.POS BERAT

PROYEKSI

A

FNO. ID

B

C

D

NO

E

PERUBAHAN
5

C

D

NO
3

NAMATANGGAL
4

PERUBAHAN
2

NAMATANGGAL
1

E
0

6,
5

21
,5 36 62 76 10
2

11
6,
5

13
1,5 13
8

0

17,3

43,3

47

61

A A

5,1 4 5

A-A

TOL. SEDANG
5.

N8

- --

BRACKET SENSOR LOAD CELL

-

DRONE THRUST STAND

-1

DTS-00

-

SS400-

-

138X61X5

16/05/25

DTS-05

-

-

321 g -

1:1

-

-

RYP

-

- - -- -



GA
M
BA

R 
IN
I 
TA

NP
A
 I
ZI
N 

TE
RT

UL
IS
 D

A
RI
 P

OL
IT
EK

NI
K 

M
A
NU

FA
KT

UR
 B

A
ND

UN
G

DI
LA

RA
NG

 M
EM

FO
TO

KO
PI
, 
M
EM

PE
RB

A
NY

A
K,
 M

EN
Y
A
LI
N,
 M

EM
IN
DA

HT
A
NG

A
NK

A
N

7 6

A

B

UKURAN JADI

PENGERJAAN LANJUT

KOMP. KANAYAKAN, DAGO (JL. IR. H. JUANDA) TROMOL POS 851 BANDUNG 40008 INDONESIA

POLITEKNIK MANUFAKTUR BANDUNG

PENGGANTI DARI :
5 4

DIGANTI DENGAN :

TELP. (022) 2500241 FAX. (022) 2502649 EMAIL : polman@melsa.net.id

( POLITEKNIK MEKANIK SWISS - I T B )

3 2

6
0

±0.1

NO. ASSY. :

><
TOL
NAMA

JML

±0.2
30
6

120
±0.3

30

±0.5
400
120

1000
400

±0.8 ±1.2

1000
2000

NAMA BAGIAN POS NO.MTL.

NO. LEMBAR :

A3
JUMLAH LEMBAR :
11

B

A
DISAHKAN

DIPERIKSA

DIGAMBAR

NO. IDFORMAT

NO ORDER

SKALA

PROYEKSI

UKURAN KASARBERAT F

C

D

E

7 6 5

NO

4

PERUBAHAN

3

NAMA NOTANGGAL

2

D

C

E

PERUBAHAN NAMATANGGAL

1

NO. ID

153

153

7

50

14
7

19
1,5

4x
5,
1

2x
4

6,
5

15

95

15
32

20

64

6

7

14

8

41

62

1312

7

14

20

120°

50

DOWN 90° R7

TOL. SEDANG
6. (               )

BENTANGAN

DITEKUK
N10

- - -

BRACKET MOTOR
DRONE THRUST STAND

DTS-00

1:1

- -

-

DTS-06

16/05/25 RYP

1 - 153X64X50SS400- -151,3 g - -

- - -- - - - -
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UKURAN JADI

PENGERJAAN LANJUT

KOMP. KANAYAKAN, DAGO (JL. IR. H. JUANDA) TROMOL POS 851 BANDUNG 40008 INDONESIA

POLITEKNIK MANUFAKTUR BANDUNG

PENGGANTI DARI :
5 4

DIGANTI DENGAN :

TELP. (022) 2500241 FAX. (022) 2502649 EMAIL : polman@melsa.net.id

( POLITEKNIK MEKANIK SWISS - I T B )

3 2

6
0

±0.1

NO. ASSY. :

><
TOL
NAMA

JML

±0.2
30
6

120
±0.3

30

±0.5
400
120

1000
400

±0.8 ±1.2

1000
2000

NAMA BAGIAN POS NO.MTL.

NO. LEMBAR :

A3
JUMLAH LEMBAR :
11

B

A
DISAHKAN

DIPERIKSA

DIGAMBAR

NO. IDFORMAT

NO ORDER

SKALA

PROYEKSI

UKURAN KASARBERAT F

C

D

E

7 6 5

NO

4

PERUBAHAN

3

NAMA NOTANGGAL

2

D

C

E

PERUBAHAN NAMATANGGAL

1

NO. ID

80

3

33

10
8

14

77
,5

60
10

7

4

DOWN 90° R3

BENTANGAN

(               )7.
TOL. SEDANG

N10
DITEKUK

- - -

ADJUSTER SENSOR INFRARED
DRONE THRUST STAND

DTS-00

2:1

- -

-

DTS-07

16/05/25 RYP

1 - 80X33X14SS400- -30,1 g - -

- - -- - - - -
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( POLITEKNIK MEKANIK SWISS - I T B )
TELP. (022) 2500241 FAX. (022) 2502649 EMAIL : polman@melsa.net.id

POLITEKNIK MANUFAKTUR BANDUNG
KOMP. KANAYAKAN, DAGO (JL. IR. H. JUANDA) TROMOL POS 851 BANDUNG 40008 INDONESIA
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PENGGANTI DARI :
5

±0.1

NO. ASSY. :

A

TOL
<
>

NAMA

30

±0.3
120

6
30

0
6

±0.2

120
400
±0.5

JML

B

NAMA BAGIAN

DIGANTI DENGAN :
4 3

NO. LEMBAR :

A4
2

JUMLAH LEMBAR :
1

NO. ID

UKURAN KASAR

NO ORDER

DIGAMBAR

DIPERIKSA

DISAHKAN

PENGERJAAN LANJUT
2000
1000

±1.2

FORMAT

SKALA

UKURAN JADINO.MTL.POS BERAT

PROYEKSI

A

FNO. ID

B

C

D

NO

E

PERUBAHAN
5

C

D

NO
3

NAMATANGGAL
4

PERUBAHAN
2

NAMATANGGAL
1

E

11
,8

10

14

14,6

12,5

2,
8

3

5 7
25

2

31,5

18

4,5 5 16,3 3,5

TOL. SEDANG
8.

DICETAK
- --

BRACKET SENSOR INFRARED

-

DRONE THRUST STAND

-1

DTS-00

-

PLA+-

-

31.5X18X11.8

16/05/25

DTS-08

-

-

2.05 g -

2:1

-

-

RYP

-

- - -- -
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