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ABSTRAK 

Kendaraan listrik (Electric Vehicle/EV) merupakan salah satu solusi transportasi ramah 

lingkungan yang terus dikembangkan di berbagai institusi, termasuk Politeknik Manufaktur 

Bandung. Pada prototipe kendaraan listrik yang telah dikembangkan sebelumnya di Politeknik 

Manufaktur Bandung, sistem pengereman sebelumnya baru ada rem pedal, sehingga aspek 

keselamatan dan kenyamanan saat kendaraan dalam kondisi diam belum ada. pembuatan 

proyek akhir ini bertujuan untuk menambahkan sistem rem hidrolik untuk kendaraan mobil ev 

tersebut. Dalam penambahan sistem rem ini terdapat komponen standar dan non-standar yang 

digunakan. Proses penambahan dilakukan melalui beberapa tahapan kegiatan, identifikasi 

kebutuhan, dilanjutkan dengan pembuatan bracket untuk tuas rem tangan, serta pemasangan 

sistem rem tangan pada rangka kendaraan. Hasil dari penambahan sistem rem tangan ini 

menunjukkan bahwa penambahan sistem rem tangan mampu memberikan kendali tambahan 

yang berfungsi secara efektif untuk menjaga posisi kendaraan saat berhenti, khususnya pada 

landasan yang memiliki kelandaian tertentu. Dengan demikian, implementasi sistem ini 

diharapkan dapat meningkatkan kenyamanan dan rasa aman bagi pengguna kendaraan listrik. 

Penambahan sistem ini juga diharapkan dapat menjadi acuan pengembangan fitur keselamatan 

dasar pada kendaraan listrik di lingkungan kampus. 

Kata kunci :  kendaraan listrik, electric vehicle, rem tangan hidrolik, sistem pengereman
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BAB I 

PENDAHULUAN 

1.1 Latar Belakang 

Dalam beberapa tahun terakhir, perkembangan teknologi mobil listrik di Indonesia 

menunjukkan peningkatan signifikan. Menurut data Gaikindo, penjualan mobil listrik tahun 

2022 mencapai 15.437 unit, meningkat drastis dari tahun sebelumnya [1]. Peningkatan ini 

didorong oleh berbagai faktor, seperti kebijakan pemerintah dalam mendorong kendaraan 

ramah lingkungan dan meningkatnya kesadaran masyarakat terhadap isu emisi karbon. Di 

tengah tren ini, institusi pendidikan vokasi seperti Politeknik Manufaktur Negeri Bandung 

(Polman Bandung) turut berperan dalam pengembangan dan implementasi teknologi 

kendaraan listrik sebagai bagian dari program pendidikan dan penelitian terapan. 

Sebagai bagian dari upaya mendukung teknologi hijau, Polman Bandung 

mengembangkan kendaraan listrik sebagai media pembelajaran dan proyek akhir bagi 

mahasiswa, khususnya pada Program Studi Teknologi Manufaktur. Kendaraan listrik 

tersebut merupakan hasil pengadaan proyek eksternal yang kemudian diadaptasi dan 

dikembangkan ulang oleh mahasiswa. Dalam kondisi awalnya, kendaraan ini hanya 

dilengkapi dengan sistem rem pedal berbasis hidrolik yang menggunakan cakram (disc 

brake), namun belum memiliki sistem rem tangan sebagai rem parkir. Tidak adanya rem 

tangan ini menjadi perhatian penting, mengingat funsi rem tangan sangat krusial dalam 

menjaga kestabilan kendaraan saat berhenti, terutama pada permukaan jalan yang menanjak 

atau menurun [2].  

Masalah ini menjadi semakin relevan karena kendaraan listrik yang digunakan di 

lingkungan kampus tidak hanya berfungsi sebagai alat demonstrasi, tetapi juga sebagai unit 

uji fungsional yang digunakan di lingkungan nyata, termasuk dalam kondisi jalan dengan 

kontur yang bervariasi. Dalam praktiknya, sistem rem tangan berfungsi untuk menahan 

kendaraan agar tidak bergerak ketika parkir atau berhenti dalam waktu lama. Jika tidak 

tersedia sistem rem tangan, maka kendaraan berisiko meluncur tanpa kendali, yang dapat 

membahayakan keselamatan pengguna dan lingkungan sekitarnya. 

Penelitian ini bertujuan untuk mengimplementasikan sistem rem tangan tambahan 

pada kendaraan listrik di Polman Bandung. Sistem rem tangan yang dirancang menggunakan 

prinsip kerja hidrolik dan disc brake, disesuaikan dengan konfigurasi sistem pengereman 

yang telah ada pada kendaraan sebelumnya. Fokus utama penelitian meliputi perancangan 
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mekanik sistem rem tangan, pemilihan komponen utama seperti tuas rem, master silinder, 

dan kaliper, serta pengujian performa sistem dalam menahan kendaraan pada berbagai sudut 

kemiringan [3]. 

Pengujian dilakukan melalui dua metode utama: pertama, pengujian statis pada 

permukaan miring 45° untuk mengevaluasi kemampuan sistem dalam menahan kendaraan; 

kedua, pengujian dinamis dengan mendorong kendaraan secara perlahan untuk mengamati 

respons sistem rem tangan terhadap beban riil. Dari aspek teknis, kendaraan listrik yang 

digunakan memiliki massa sekitar 485 kg dan menggunakan konfigurasi pengereman 

cakram di roda belakang. Perhitungan gaya jepit, tekanan hidrolik, serta momen pengereman 

dilakukan untuk memastikan sistem mampu bekerja secara optimal sesuai standar 

keselamatan. 

Meskipun terdapat beberapa penelitian terdahulu yang membahas sistem 

pengereman pada kendaraan listrik, seperti studi oleh Maulana et al. (2019) mengenai sistem 

rem hidrolik [4], maupun Yunianto (2021) terkait performa rem pada mobil listrik tiga roda 

[3], sebagian besar penelitian masih berfokus pada sistem pengereman utama seperti rem 

pedal atau rem regeneratif. Aspek rem tangan sebagai rem parkir masih jarang dikaji secara 

spesifik, terutama dalam konteks kendaraan listrik ringan di lingkungan pendidikan vokasi. 

Hal ini menunjukkan adanya celah penelitian (research gap) yang penting untuk diisi. 

Melalui penelitian ini, diharapkan dapat dikembangkan sistem rem tangan yang tidak 

hanya fungsional tetapi juga sesuai dengan kebutuhan dan karakteristik kendaraan listrik di 

Polman Bandung. Penelitian ini juga mendukung penguatan pendidikan terapan berbasis 

proyek di lingkungan politeknik, serta berkontribusi pada pengembangan teknologi 

keselamatan kendaraan listrik di Indonesia. Selain itu, implementasi sistem rem tangan ini 

juga menjadi salah satu langkah nyata dalam peningkatan kualitas kendaraan listrik hasil 

karya mahasiswa, yang tidak hanya menekankan pada aspek inovasi, tetapi juga 

memperhatikan keselamatan dan keandalan dalam penggunaannya. 

Berdasarkan penjelasan diatas, maka karya tulis ini mengkaji dan menetapkan judul 

“Penambahan Sistem Rem Tangan Pada Mobil Listrik Di Polman Bandung“ 
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1.2 Rumusan Masalah 

Berdasarkan latar belakang, maka penulis merumuskan masalah sebagai berikut : 

1. Apa saja komponen yang digunakan untuk penambahan rem tangan pada mobil listrik? 

2. Bagaimana proses penambahan rem tangan pada mobil listrik? 

3. Bagaimana pengaruh dari penambahan rem tangan terhadap keamanan pengguna mobil 

listrik? 

1.3 Tujuan 

Berikut tujuan dari penulisan karya tulis ini: 

1. Mengidentifikasi dan menentukan komponen yang diperlukan dalam penambahan rem 

tangan pada mobil listrik.  

2. Menjelaskan proses pembuatan dan perakitan rem tangan pada mobil listrik. 

3. Mengetahui pengaruh penambahan rem tangan terhadap keamanan pada mobil listrik. 

1.4 Ruang Lingkup 

   Ruang lingkup kajian merupakan Batasan dalam sebuah kajian. Pada laporan teknik ini, 

berikut merupakan beberapa poin dari ruang lingkup kajian tersebut : 

1. Kegiatan dalam penambahan rem tangan pada mobil listrik. 

2. Merencanakan tahapan proses dalam penambahan rem tangan pada mobil listrik. 

3. Mengetahui pengaruh dari penambahan rem tangan terhadap keamanan pada mobil 

listrik. 

1.5 Sistematika Penulisan 

Untuk mempermudah pembaca dalam memahami isi dari karya tulis ini, penulis membuat 

sistematika penulisan sebagai berikut : 

 BAB I PENDAHULUAN 

 Bab ini berisi tentang latar belakang, rumusan masalah, tujuan, ruang lingkup, dan 

sistematika penulisan karya tulis ini. 

 BAB II LAPORAN TEKNIK  

 Bab ini berisi mengenai penjelasan tiap komponen, tahapan yang dilakukan dalam 

pembuatan rem tangan pada mobil EV, dan uraian mengenai estimasi waktu dan biaya dalam 

proses pembuatan rem tangan pada mobil EV. 

 BAB III PENUTUP 

 Bab ini berisi tentang kesimpulan dari hasil kajian serta saran yang perlu 

dipertimbangkan untuk pengembangan lebih lanjut proyek akhir ini. 


