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III  

V BAB V  

PENUTUP 

V.1 Kesimpulan 

Berdasarkan hasil rancangan dan pengujian yang telah dilakukan pada sistem yang 

telah dibuat, dapat disimpulkan sebagai berikut: 

1) Sistem ini dirancang menggunakan algoritma computer vision berbasis 

YOLOv8 yang dipadukan dengan antarmuka Tkinter dan pengolahan citra 

melalui OSpenCV, sehingga mampu mendeteksi, menghitung, serta memantau 

objek secara real-time dengan tampilan interaktif dan mudah digunakan. 

2) Dari total pengujian 400 tomat, 150 tomat matang, 80  tomat setengah matang, 

120 tomat mentah, dan 50 tomat busuk. Sistem berhasil mendeteksi banyak 

tomat sesuai klasifikasi tersebut dengan tingkat keberhasilan 100%. 

Berdasarkan hasil pengujian tersebut, sistem mampu mendeteksi tomat dengan 

akurasi tinggi karena dipengaruhi jarak kamera (dengan jarak kamera terhadap 

objek 9 cm) dan pencahayaan yang stabil. 

3) Sistem dapat menyortir dengan tingkat keberhasilan 95.50% tomat yang 

tersortir umumnya tomat yang tidak bergerak atau berputar di atas konveyor 

sedangkan yang tidak berhasil tersortir akibat tomat yang berputar putar karena 

bentuknya yang bulat sehingga separator sudah bergerak tapi tomat terlambat 

menyentuh separator. Hal ini terjadi karena program menggunakan time delay 

pergerakan servo terhadap pendeteksian. 

V.2 Saran  

Berdasarkan penelitian dan hasil analisis, didapatkan saran untuk penelitian 

selanjutnya, sebagai berikut. 

1) Pengembangan sistem berbasis IoT sehingga data hasil sortir (jumlah tomat 

hijau, oranye, dan merah) bisa langsung terkirim ke server atau aplikasi. Hal 

ini memudahkan pemantauan produksi secara real-time, baik di PC, tablet, 

maupun smartphone.  
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2) Dengan menambahkan fitur monitoring, pengguna dapat melihat kinerja mesin 

secara langsung, misalnya jumlah tomat yang sudah diproses, tingkat kesalahan 

sortir, hingga kondisi sensor dan aktuator. Monitoring juga dapat dilengkapi 

dengan sistem notifikasi jika terjadi gangguan pada mesin. 
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VII LAMPIRAN 

Lampiran 1 Script python dan arduino 

 

https://acesse.one/sortirtomat 

Lampiran 2 Alat Penunjang 

1) Servo SG90 

 

Atribut Detail 

Model SG90 Tower Pro 

Weight 9 g 

Dimension 22.2 × 11.8 × 31 mm approx. 

Stall torque 1.8 kgf·cm (4.8 V) 

Operating speed 0.1 s/60° (4.8 V) 

Operating voltage 4.8 V ~ 6.0 V 

Running Current ~100 mA 

Stall Current ~650 mA (4.8 V) 

Dead band width 10 µs 

Temperature range 0 ºC ~ 55 ºC 
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2) Arduino Mega 2560 

 

Type of Hardware Description 

Microcontroller ATmega2560 

Operating Voltage 5V 

Input Voltage (recommended) 7–12V 

Input Voltage (limit) 6–20V 

Digital I/O Pins 54 (15 PWM output) 

Analog Input Pins 16 

DC Current per I/O Pin 20 mA 

DC Current for 3.3V Pin 50 mA 

Flash Memory 256 KB  

SRAM 8 KB 

EEPROM 4 KB 

Clock Speed 16 MHz 

USB Connection Type-B 

UART 4 (hardware serial ports) 

SPI / I2C Yes 

GPIO 54 (digital) + 16 (analog input pins) 
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3) Webcam Logitech C270 

 

Video Resolusi 2560 x 1440 

Camera 4MP 

Field of View 106 derajat 

Plug Type 20.95 cm 

Frame Rate 2k / 25fps 

Cord length 1.4m 

 

4) Laptop ASUS TUF Gaming A15 FA506NF 

 

Spesifikasi Detail 

Device name LAPTOP-EBULAVF0 

Model ASUS TUF Gaming A15 FA506NF_FA506NF 

Processor 
AMD Ryzen 5 7535HS with Radeon Graphics 

3.30 GHz 

Installed RAM 8.00 GB (7.32 GB usable) 

Device ID 0A55EBB8-E608-44DA-BE6F-6384582EA6EC 

Product ID 00356-24670-38307-AAOEM 

System type 64-bit operating system, x64-based processor 

 


