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ABSTRAK 

Besarnya energi listrik yang dihasilkan panel surya dipengaruhi oleh 

banyaknya cahaya yang jatuh pada sel surya. Ketika panel surya dipasang tetap 

pada kemiringan tertentu, maka sudut jatuhnya cahaya matahari akan berubah-

ubah sehingga energi yang dihasilkan menjadi kurang maksimal. Pada 

pemantauan energi yang dihasilkan panel surya dilakukan secara langsung pada 

bagian baterai. 

Untuk menyelesaikan masalah tersebut, penulis membuat aplikasi untuk 

mengendalikan kemiringan sudut panel surya pada sistem Solar Tracker dan 

memantau tegangan baterai secara real-time dari manapun. Perangkat ini dibuat 

dengan tujuan meningkatkan efektivitas konversi energi panel surya dan 

memudahkan pemantauan tegangan baterai. Tuntutan dalam proyek akhir ini 

adalah membuat antarmuka aplikasi android untuk pemantauan dan kendali 

perangkat solar tracker. 

Pada pengerjaan proyek akhir ini, digunakan perangkat lunak web MIT 

App Inventor untuk membuat aplikasi antarmuka sistem operasi android. Pada 

perangkat lunak tersebut digunakan sistem drag and drop untuk membuat 

program aplikasi. Untuk membuat program Arduino Uno dan NodeMCU 

digunakan perangkat lunak Aduino IDE. Adapun  database yang digunakan untuk 

menyimpan data yaitu Firebase yang terdapat pada webnya. Data yang dipantau 

adalah tegangan baterai/aki dan posisi sudut motor servo. Data yang dikendalikan 

adalah posisi sudut motor servo dan mode operasi (auto/manual). 

 Hasil dari proyek akhir ini berupa alat untuk sistem Solar Tracker dan 

aplikasi untuk mengendalikan sudut kemiringan panel surya dan pemantauan 

tegangan baterai. Dengan adanya solar tracker dan aplikasi ini, tegangan keluaran 

panel surya lebih efektif dan pemantauan tegangan aki menjadi lebih mudah. 

Kata kunci : Firebase, nodeMCU, internet, aplikasi, panel surya. 
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BAB I 

PENDAHULUAN 

1.1 Tujuan 

Tujuan dari penelitian proyek akhir ini adalah sebagai berikut : 

1. Membuat suatu sistem kendali sudut kemiringan panel surya dengan 

modul LDR, serta pengolahan data dengan IoT 

2. Membuat interface android sebagai sistem kendali dan pemantauan sistem 

panel surya 

1.2 Batasan Masalah 

Fokus pembahasan yang diuraikan pada karya tulis ini dibatasi oleh 

batasan-batasan berikut ini. 

1. Pembuatan aplikasi android untuk mengamati data sistem panel surya 

sebagai sumber daya lab 

2. Kendali mode dan kemiringan panel surya melalui aplikasi 

1.3 Teknologi 

1.3.1 Unit Umum 

1. Unit antarmuka  : PC – Arduino IDE, Android – Energyvio Mobile 

2. Unit kendali   : Mikrokontroler – NodeMCU 

3. Unit mekanik   : Sistem Pengatur Sudut Kemiringan 

1.3.2 Perangkat Keras 

1. Panel Surya  :ST SOLAR Solar Module Pmax:50W Imp:2,81 

Vmp:17,8 Voc:21,8 Isc:3,05A Tnoct:      

2. Solar Panel Charge Controller 

3. Aki 12V 

4. Inverter 12VDC to 220VAC 50Hz 

5. NodeMCU 

6. Arduino Uno 

7. Modul Sensor LDR 
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8. Modul Sensor Tegangan 

9. Motor Servo 

1.3.3 Perangkat Lunak 

1. Arduino IDE 

2. Firebase 

3. MIT App Inventor 

  


