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ABSTRAK 

 

Grafik pertumbuhan tinggi dan berat pada bayi dapat memantau pertumbuhan anak untuk 

menentukan apakah seorang anak tumbuh normal atau mengalami gangguan pertumbuhan. 

Pengukuran tinggi dan badan bayi banyak dilakukan menggunakan alat ukur manual secara 

terpisah akan tetapi sistem ini memiliki kelemahan yaitu kurang efisien, tingkat keakuratan 

yang rendah dan sering terjadi kesalahan baik human error atau device error. Dalam 

pendataanya pun masih banyak dilakukan secara manual ditulis di buku data menyebabkan sulit 

untuk melihat hasil riwayat pengukuran pada bayi.  

Kesalahan pada sistem alat ukur manual dapat diatasi dengan membuat alat yang dapat 

mengambil data tinggi dan berat badan secara otomatis dengan tingkat keakuratan yang tepat 

dan data yang diambil dapat langsung tersimpan di dalam sebuah database. Dengan 

menggunakan Arduino Uno sebagai mikrokontroler yang mengendalikan hasil inputan yang 

didapatkan dari sensor. Dalam pembuatannya dilakukan beberapa tahapan yaitu identifikasi 

masalah, perancangan sistem, implementasi sistem dan pengujian sistem. Hasil pengukuran 

berat badan dari balita secara otomatis dengan nilai akurasi sebesar 95,134% dan nilai presisi 

sebesar 0,1103. Hasil pengukuran tinggi badan dari balita secara otomatis dengan nilai akurasi 

sebesar 99,750% dan nilai presisi sebesar 0,12467. Sistem juga dapat menyimpan data kedalam 

database sehingga akan memudahkan untuk mengolah pendataannya. 

 

Kata kunci :  Load Cell, Linear Actuator, Database, Arduino  
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BAB I  

PENDAHULUAN 

 

1.1. Tujuan 

Tujuan dari penulisan karya tulis proyek akhir ini adalah sebagai berikut: 

1. Membangun suatu alat ukur tinggi dan berat badan bayi secara otomatis beserta 

aplikasi berbasis android untuk memonitoring tumbuh kembang bayi.  

2. Mengurangi tingkat kesalahan dalam proses pendataan hasil pemeriksaan kondisi 

bayi (tinggi dan berat bayi). 

3. Mempermudah akses monitoring hasil pemeriksaan kondisi tinggi dan berat badan 

bayi. 

1.2. Teknologi 

Teknologi yang digunakan pada proyek akhir ini adalah : 

1. Interfacing : Aplikasi Mobile – Flutter 

2. Proses : Mikrokontroler – NodeMCU dan Arduino Uno 

Perangkat Keras: 

1. Motor DC : JGA25 – 370 / 12V DC / disertai Enkoder 

2. Driver Motor : BTS7960 

3. Sensor  : Load Cell dan Modul HX711 

Perangkat Lunak: 

1. Pemrograman    : Arduino IDE 

2. Pemrograman Antarmuka : Visual Studio Code 

3. Framework   : Flutter 

4. Emulator    : Android Studio 

 

 

 

 

 


